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Jerszy Zulawski, 1901 

Na stříbrném globusu 







































„Nejdůležitějším doporučením,     

na kterém se účastníci 

konference shodli, je zajištění 

mobility na lunárním povrchu. 

... Při prvních misích Apollo   

se předpokládá, že operační 

rádius astronautů bude zhruba 

500 metrů. Je důležité, aby se 

tento rádius co nejrychleji 

rozšířil na více než 10 

kilometrů.“ 



Mobility Test Article 

Bendix Corporation 













Apollo Logistic Support System 























1965 - NASA 



Lunar Flying Unit 





















Bendix 









Grumman 





Chrysler 



Listopad 1969 až březen 1971. 



































SPACE EXPLORATION VEHICLE 

Lunar Electric Rover 

























1) Malý mobilní robot na 100 m kabelu. 

2) Nezávislý 100 kg robot, který pojede 

kilometry. 



VENĚROCHOD 

1984 až 87 









Sem a tam na Marsu 
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Spirit a Opportunity 

















41,13 km 









„Inteligentní“ přistávací platforma 

















Tango Delta Nominal 









Mars Ball 



























































Barcelona Moon Team 

GOOGLE LUNAR X-PRIZE 



Resource Prospector Mission 



























SELENE 2 (JAXA) 





17. září 1975 



XY 





5M (vozidlo z referenční mise) 





Mars Rover and Sample Return 
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